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1. INFORMACJE OGOLNE

Dziekujemy Panstwu za zamdéwienie produktu Firmy CEL-MAR. Produkt ten zostat gruntownie sprawdzony, przetestowany i jest objety
dwuletnig gwarancjg na czesci i dziatanie od daty sprzedazy.

Jezeli wynikng jakies$ problemy lub pytania podczas instalacji, lub uzywania tego produktu, prosimy o niezwtoczny kontakt z Informacja
Techniczng pod numerem +48 41 362-12-46.

1.1. INFORMACJE GWARANCYJNE

Firma CEL-MAR udziela dwuletniej gwarancji na konwerter ADA-1040PC2, liczonej od dnia sprzedazy. Gwarancja nie pokrywa
uszkodzen powstatych z niewtasciwego uzytkowania, zuzycia lub nieautoryzowanych zmian. Jezeli produkt nie dziata zgodnie z
instrukcja, bedzie naprawiony pod warunkiem dostarczenia urzgdzenia do Firmy CEL-MAR z optaconym transportem i
ubezpieczeniem.

Firma CEL-MAR pod zadnym warunkiem nie bedzie odpowiada¢ za uszkodzenia wynikte z niewtasciwego uzywania produktu czy na
skutek przyczyn losowych: wytadowanie atmosferyczne, powddz, pozar itp.

Firma CEL-MAR nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci za powstate uszkodzenia i straty w tym: utrate zyskoéw, utrate danych, straty
pieniezne wynikte z uzytkowania lub niemoznosci uzytkowania tego produktu.

Firma CEL-MAR w specyficznych przypadkach cofnie wszystkie gwarancje, przy braku przestrzegania instrukcji obstugi i
nieakceptowania warunkéw gwarancji przez uzytkownika.

1.2. OGOLNE WARUNKI BEZPIECZNEGO UZYTKOWANIA

Urzgdzenie nalezy montowa¢ w miejscu bezpiecznym i stabilnym (np. szafka elektroinstalacyjna), kabel zasilajgcy powinien by¢ tak
utozony, aby nie byt narazony na deptanie, zaczepianie lub wyrywanie z obwodu zasilajgcego.

Nie wolno stawia¢ urzadzenia na mokrej powierzchni.

Nie nalezy podtacza¢ urzadzenia do nieokreslonych zrodet zasilania,

Nie nalezy uszkadzac lub zgniata¢ przewoddéw zasilajgcych.

Nie nalezy wykonywa¢ podtaczen mokrymi rekami.

Nie wolno przerabia¢, otwiera¢ albo dziurawi¢ obudowy urzgdzenia!

Nie wolno zanurza¢ urzadzenia w wodzie ani zadnym innym ptynie.

Nie stawia¢ na urzgdzeniu zroédet otwartego ognia : $wiece, lampki oliwne itp.

Catkowite wylgczenie z sieci zasilajgcej nastepuje dopiero po odtgczeniu napiecia w obwodzie zasilajgcym.

Nie nalezy przeprowadza¢ montazu lub demontazu urzgdzenia, jezeli jest wigczone. Moze to doprowadzi¢ do zwarcia elektrycznego i
uszkodzenia urzadzenia.

Urzgdzenie nie moze by¢ uzyte do zastosowan,od ktérych zalezy zycie i zdrowie ludzkie (np. medyczne).

1.3. OZNACZENIE CE

Symbol CE na urzgdzeniu firmy CEL-MAR oznacza zgodnos$c¢ urzadzenia z dyrektywg kompatybilnosci
elektromagnetycznej EMC 2014/30/WE (Electromagnetic Compatibility Directive). Deklaracja zgodnosci jest dotagczana
do niniejszej instrukcji razem z zakupionym konwerterem.

1.4. OCHRONA SRODOWISKA

Znak ten na urzadzeniu informuje o zakazie umieszczania zuzytego urzgdzenia tgcznie z innymi odpadami. Sprzet
nalezy przekaza¢ do wyznaczonych punktéw zajmujgcych sie utylizacja.
(Zgodnie z Ustawg o zuzytym sprzecie elektronicznym z dnia 29 lipca 2005)

1.5. SERWIS | KONSERWACJA

Konwerter ADA-1040PC2 nie wymaga okresowej konserwac;ji.
Informacja techniczna pod numerem: +48 41 362-12-46 w godzinach 8.00-16.00 od poniedziatku do pigtku.

1.6. ZAWARTOSC OPAKOWANIA
Konwerter dostarczany jest z: instrukcjg obstugi, rezystorami terminujgcymi Rt=120Q (2 szt.).
2. INFORMACJE O PRODUKCIE

2.1. WLASCIWOSCI

Zmiana adresu urzadzenia z protokotem MODBUS-RTU / JBUS (RS232) na adres akceptowany na magistrali (RS485/RS422).
Konwersja predkosci transmisji i formatu danych miedzy portami DEV i BUS.

Konwersja sygnatow TX, RX standardu RS232 na standard RS485/RS422 i odwrotnie,

Praca na magistrali 2 lub 4 przewodowej w standardzie RS485/RS422.

Predkos¢ transmisji ustawiana na interfejsach RS485/RS422 (bps) : 300, 600, 1200, 1800, 2400, 4800, 7200, 9600, 14400, 19200,
28800, 38400, 57600, 76800, 115200, 230400.

Format danych ustawianych na interfejsach RS485/RS422: Liczba bitéw danych: 5, 6, 7, 8; Kontrola parzystosci: Brak,
Parzystosc¢, Nieparzystosé; Liczba bitdéw stopu : 1, 2.

Zasilanie zewnetrzne od 10 do 30 VDC stabilizowane o mocy min. 2W.

Optoizolacja miedzy interfejsem RS485/RS422 (BUS) a RS232 (DEV) w torze sygnatowym ~3kV=.

Izolacja galwaniczna miedzy interfejsami RS485/RS422 (BUS), RS232 (DEV) a zasilaniem 1kV= lub 3kV= w zaleznosci od wersji
wykonania.

Przytgczenie magistral RS485/RS422 i zasilania przez ztgcza srubowe o przekroju do 2.5 mm?.

Ztgcze DB-9F do potagczenia kablem interfejsu RS232 z komputerem PC, sterownikiem, itp. ,

Wbudowane zabezpieczenie przeciw zwarciowe i przeciwprzepigciowe na liniach RS485 / RS422.

Wbudowane zabezpieczenie przed odwrotnym podigczeniem zasilania.




ADA-1040PC2

CEL-MAR

Zaktad Informatyki i Elektroniki

® Obudowa zgodna ze standardem DIN 43880 — do montazu w typowych szafkach elektroinstalacyjnych.
® Obudowa przystosowana do montazu na szynie zgodnej ze standardem DIN35 / TS35.
® Wymiary obrysu obudowy (SZ xW x G) 52,8mm x 90mm x 62mm.

2.2. OPIS

Konwerter adresu urzadzenia z protokolem MODBUS-RTU / JBUS ADA-1040PC2 jest urzadzeniem rozwigzujgcym problem
podtgczenia urzadzen posiadajgcych staly adres (SLAVE Address) do wielopunktowej (multipoint) magistrali RS485, do ktérej
podtgczone urzgdzenia komunikujgce sie protokotem MODBUS-RTU / JBUS majg adresy kolidujgce z adresem urzadzenia.

Zmiana adresu urzadzenia polega na ustawieniu w ADA-1040PC2 adresu na porcie BUS od strony magistrali MODBUS-RTU / JBUS
oraz ustawieniu adresu urzadzenia z kolidujgcym adresem na porcie DEV (RS232) konwertera. Jednoczesnie konwerter umozliwia
konwersje predkosci transmisji i formatu przesytanych danych. W zaleznosci od konfiguraciji moze byé ustawiana predkos¢ transmisiji,
liczba bitow danych, kontrola parzystosci lub jej brak, a takze liczba bitow stopu. Ustawienia moga by¢ rézne dla portu DEV i BUS.
Konwerter pozwala na bezkolizyjne podtaczanie urzgdzen z interfejsem RS-232 do magistrali RS-485. Dodatkowo ADA-1040PC2
separuje urzgdzenie od magistrali RS-485. Separacja galwaniczna zapewniana przez ADA-1040PC2 chroni system zbudowany na
magistrali RS422/485 oraz zwieksza jego niezawodnos$¢ pracy. ADA-1040PC2 wspiera asynchroniczng transmisje danych z
predkoscig do 230,4 kbps przez dwie lub jedng pare skretek podtgczanych do zaciskéw srubowych. Urzgdzenie do swego dziatania
wykorzystuje linie RX+,RX-, TX+/A, TX-/B wyprowadzone na listwy zaciskowe. Do magistrali RS485/RS422 zbudowanej na
ADA-1040PC2 mozna podtgczy¢ do 32 urzgdzen pracujgcych w trybie half duplex lub full duplex. Ochrone przeciwprzepieciowg na
kazdej linii RS485/RS422 wykonano na bazie diod przeciwprzepigciowych 600W i bezpiecznikow.

RS232 MODBUS-RTU SLAVE

Interfejs RS-232
Zigcze DB-9F

v
| il | [
g (RS-232) WD
(o]
MODBUS-RTU/JBUS
ADRES ®
PODLACZONEGO ADA
URZADZENIA ADA-1040PC2
MODBUS-RTU DEVICE ADDRESS E
— — — e — CONVERTER E
Q0@ S
MODBUS-RTU/JBUS T e
ADRES SLAVE NA "B
MAGISTRALI
(RS485/RS422) 10_30
‘ vz B2add | |
0000000000
E‘ L ZASILANIE
= 10-24-30 VDC
o
~ RS-485

2-PRZEWODOWY

RS-485 4-PRZEWODOWY

LUB RS-422
53mm

D
RS485/RS422 MODBUS-RTU

MASTER

Rys 1. Widok ADA-1040PC2 oraz potozenie przelgcznika SW1
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2.3.1Z0LACJA

W konwerterze protokotéw ADA-1040PC2 izolacja galwaniczna wykonywana jest jako tréjdrozna, 1kVDC lub 3kVDC w zaleznosci od
wersji wykonania opisanych w punkcie WERSJE WYKONANIA.

IZOLACJA TROJDROZNA

RS232 RS485/RS422

) )

]

ZASILANIE
10 - 30vDC

Rys 2. Struktura izolacji w ADA-1040PC2

3. INSTALACJA

Ten rozdziat pokaze jak poprawnie podtgczy¢ ADA-1040PC2 do komputera, magistrali RS485, RS422 i zasilania oraz jak uzywac
ADA-1040PC2.

W celu minimalizacji wptywu zaktécenh z otoczenia zaleca sie:

- stosowanie w instalacji kabli ekranowanych typu skretka-wieloparowa, ktérych ekran mozna podtaczy¢ do uziemienia na jednym
koncu kabla,

- ukfada¢ kable sygnatowe w odlegtosci nie mniejszej niz 25 cm od kabli zasilajgcych,

- do zasilania konwerterow stosowac kabel o odpowiednim przekroju ze wzgledu na spadki napiecia,

- stosowac filtry przeciwzaktéceniowe do zasilania konwerteréw instalowanych w obrebie jednego obiektu,

- nie zasila¢ konwerteréw z obwodu zasilania urzgdzenia generujgcego duze zaktdcenia impulsowe np. przekazniki, styczniki,
falowniki.

3.1. MONTAZ

Obudowa konwertera ADA-1040PC2 jest przystosowana do montazu na listwie TS-35 (DIN35). W celu zamontowania na listwie
nalezy konwerter gorng czescig obudowy zawiesi¢ zaczepami na listwie TS-35 nastepnie docisng¢ do listwy dolng cze$¢ obudowy az
do ustyszenia charakterystycznego dzwieku ,kilk” gdy dolny zaczep zaczepi obudowe na listwie.

3.2. PODLACZENIE DO KOMPUTERA LUB URZADZENIA Z PORTEM RS232

5 GND
Nie uz RI
Nie uzywany RI'9 4 DSR Nie uzywany
Nie uzywany RTS 8
Nie uzywany CTS 7 3RX
e uzywany 2TX
Nie uzywany DTR 6

1 DCD Nie uzywany

Rys 3. Rozklad sygnatow interfejsu RS232 w ztagczu DB-9F (zenskie) konwertera

W celu podtaczenia konwertera ADA-1040PC2 do:

- portu RS232 komputera lub urzgdzenia nalezy wykona¢ kabel wedtug schematu z Rys 4.

- portu USB komputera nalezy zaopatrzy¢ sie w dodatkowy konwerter USB na RS232 ADA-19111 lub ADA-19110, ktéry podtgczamy do
portu RS232 ADA-1040PC2 jak na Rys. 5.
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Komputer PC,
Urzadzenie z ADA-1040PC2
RS232 )
Gniazdo Wityk
Ztacze RS232 | pB-9F DB-9M Z[;EC;; éZrlal;::ee
- ul Wi
pE-om Kabel RS RS232  |RS485/RS422
2Rx H @) l«—— @ ™=@ Rx+
3Tx H e ——» 3) M rRx@) Rx-
(5YGND | (5) 5) I GND() | Tx+/A
Tx-/B
GND

Rys 4. Podlagczenie ADA-1040PC2 do komputera PC lub urzadzenia z RS§232 za pomocg kabla

Komputer PC
2 USB ADA-19110 ADA-1040PC2
lub ADA-19111 )

Ztacze ~ Gniazdo Wiyk Ztacze Zigcze

Zacze usB Ziacze DB-OM DB-9F DB-oM Dg-9F s’ruqbowe
uss Rs232 Kabel RS RS232  |RS485/RS422

2QRx @ la—T 2 HH ™=@ Rx+

USB USB @B)Tx HH B (| (3) Rx(3) Rx-
(5)GND | (5) 5)  GND(5) | Tx+/A
Tx-/B

GND

Rys 5. Podtaczenie ADA-1040PC2 do komputera PC za pomocga konwertera USB na RS232 ADA-19110/ADA-19111

3.3. PODLACZENIE DO MAGISTRALI RS485

Interfejs RS485/RS422 w konwerterze ADA-1040PC2 dostepny jest na listwie z zaciskami Srubowymi opisanymi nastepujaco:
Tx+/A, Tx-/B, Rx+, Rx-, GND.
Ponizej przedstawiono sposob podtaczenia konwertera ADA-1040PC2 do magistrali RS485(4W) i RS485(2W).

3.3.1. PODLACZENIE URZADZENIA MASTER | SLAVE DO MAGISTRALI RS485(4W) MODBUS-

RTU
ADA-1040
Magistrala RS485(4W)
Ziacze RS232 g’gcgglggéﬂ Ztacze srubowe 9600Bd/8/0/1
DB-9M/DTE - RS485 | RS422 MODBUS-RTU
(2) Rx Tx (2) ETXHA
(3) Tx Rx (3) Tx-/ B 1] H ] H
(5) GND GND (5) Rx+
I NN [T
ADA-1040PC2
GND Adres
Komputer PC na Magistrali - 3
lub urzadzenie ~ ~ e ZN |z x>
MASTER SIEI ] SIEI ] JEERE st |28
MODBUS-RTU NRAEIE - REIE I S L> 22 €53
W > A W > 5 o [H [E 58| 3 ag
& & N |3mS
5. d348
SLAVE-1 SLAVE-2 o N BN
MODBUS-RTU MODBUS-RTU z|24 88 2B
DILIS g @
& 2 <
m

ADA-1040PC2

RS232 Adres
19200/Bd/7/N/2 Podtaczonego
Urzadzenia - 1
\
AN
Y
< | % °
& WIN Pp,
=
SLAVE-3
MODBUS-RTU

Rys 6. Przykladowe podtaczenie ADA-1040PC2 do magistrali RS485(4W) 4-przewodowej oraz separacja galwaniczna
urzadzen SLAVE
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3.3.2. PODLACZENIE URZADZENIA MASTER | SLAVE DO MAGISTRALI RS485(2W) MODBUS-

RTU
ADA-1040
Magistrala RS485(2W)
Ztacze RS232 Ziacze RS232 74,56 srubowe 9600Bd/8/0/1
DB-9M/DTE DB-9F/DCE 5485 1 RS422 MODBUS-RTU
(2) Rx Tx (2) Tx+/ A
(3) Tx Rx (3) ETx-/ B l ' l (
(5) GND GND (5) Rx+
R ADA-1040PC2
GND Adres
na Magistrali - 3
Komputer PC -
lub urzadzenie N N <522 22538
MASTER vl [ 215 4 SI=X |3 &8 |9Z>
+>2<J§ d XF PP il %UJ:D ;:‘-"‘"grsnl‘
MODBUS-RTU > |t 2 o> |t 2 ij 28 228
13 3 - N2 | 2mS
: ; % 353
SLAVE-1 SLAVE-2 o 3y g°
MODBUS-RTU MODBUS-RTU L |8lmlz) BE 2
Sleld) gl e
©
m
A
ADA-1040PC2
RS232 Adres
19200/Bd/7/N/2 Podtaczonego
v Urzadzenia - 1

zeTsy

S-aNS
XL
g Xd
Wesaq azokfz

SLAVE-3
MODBUS-RTU

Rys 7. Przykladowe podtaczenie ADA-1040PC2 do magistrali RS485(2W) 2-przewodowej oraz separacja galwaniczna
urzadzen SLAVE

3.3.3. LACZENIE ZACISKOW GND

taczenie zaciskow GND interfejsow RS485/RS422 urzadzen podigczonych do magistrali RS485/RS422 nalezy wykona¢ w przypadku
réznicy potencjatéw mas interfejsow RS485/RS422, ktéra uniemozliwia prawidtowg transmisje danych.
Nie mozna podtaczaé do zacisku GND ekranéw kabli, obwodu PE instalacji elektrycznej, mas innych urzadzen.

3.3.4. PODLACZENIE REZYSTANCJI KONCOWEJ Rt

Zastosowanie rezystancji koncowej Rt = 120 Q pozwala na zmniejszenie wptywu odbi¢ w liniach dtugich i przy duzej predkosci
transmisji. Dla predkosci ponizej 9600 bps rezystor nie jest potrzebny. Dla odlegtosci powyzej 1000m i 9600 bps lub 700m i 19200 bps
rezystor moze by¢ niezbedny, jezeli wystgpig problemy z poprawnoscig transmisji. Przyktadowe podtgczania rezystora przedstawiono
na rysunkach 6 i 7. Rezystor Rt = 120 Q , 5%, 0,25W w ilosci 2 szt. jest w komplecie z urzgdzeniem ADA-1040PC2.

3.3.5. PODLACZENIE URZADZEN Z INTERFEJSEM RS232
Sposdb podtgczenia urzgdzen SLAVE z interfejsem RS232 do ADA-1040PC2 przedstawiono na Rys.6 i Rys.7.
3.4. PODLACZENIE ZASILANIA

W celu podtaczenia zasilania do konwertera ADA-1040PC2 nalezy zaopatrzy¢ sie w zasilacz stabilizowany o napieciu wyjsciowym
od 10V= do 30V= i mocy minimum 2W, np. DR-15-24. Dtugo$¢ kabla zasilajgcego od zasilacza do urzgdzenia nie powinna
przekroczy¢ 3 m.

Podtaczy¢ biegun dodatni (+) zasilacza do zacisku Vss+, a ujemny (-) do Vss- na listwie zaciskowej konwertera.

ADA-1040PC2 posiada zabezpieczenie przed odwrotnym podtgczeniem napiecia zasilajgcego.

4. URUCHOMIENIE

Po poprawnym wykonaniu instalacji wedtug powyzszych punktéw mozemy zatgczy¢ zasilanie.

Po prawidtowym podtgczeniu zasilania powinna zaswieci¢ sie zielona dioda PWR na frontowym panelu konwertera.
Jezeli po podigczeniu zasilania na panelu frontowym nie $wieci sie zielona dioda, oznaczona jako PWR nalezy sprawdzi¢
prawidtowos¢ podtaczenia zasilania (polaryzacje).

Podczas poprawnej transmisji danych przez konwerter powinny mruga¢ diody LED oznaczone jako Tx, Rx .

UWAGA!
PRZY PREDKOSCIACH POWYZEJ 38.4 KBPS DIODY TX, RX BEDA StABIEJ SWIECIC PODCZAS PRZESYLANIA DANYCH
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4.1. OPIS DIOD SYGNALIZACYJNYCH

Opis dziatania diod sygnalizacyjnych przedstawiono ponizej:

LED Opis
PWR Sygnalizacja obecnosci zasilania konwertera
RX Sygnalizacja odbioru danych przez konwerter ADA-1040PC2 z portu RS485/RS422 — MODBUS-RTU
X Sygnalizacja transmisji danych z konwerter ADA-1040PC2 przez port RS485/RS422 — MODBUS-RTU

Nie swieci — sygnalizacja trybu pracy normalnej (Run)

Miga z czestotliwoscig 1 Hz - sygnalizacja trybu konfiguracji lub miga sygnalizujgc przeptyw danych
Z06tta obok SW1 |programu do konwertera

Miga z czestotliwoscig 2 Hz - sygnalizacja trybu konfiguracji producenta

Swieci $wiatlem cigglym — sygnalizacja trybu awaryjnej wymiany oprogramowania (firmwear'u),

4.2. USUWANIE PROBLEMOW

Problem Mozliwe sposoby rozwigzania problemu
Dioda PWR nie swieci Nalezy sprawdzi¢ polaryzacje podigczonego zasilania i jego parametry.
Magistrala RS485(4W) / RS422. Oznacza to ztg polaryzacje na zaciskach Rx+, Rx-, nalezy
zmieni¢ polaryzacje.
Brak transmisji Magistrala RS485(4W) / RS422. Sprawdzi¢ poprawnos$¢ podigczenia do zaciskéow Tx, Rx
Dioda Tx mruga wedtug punktu 3.

Dioda Rx $wieci ciggle

5. KONFIGURACJA

5.1. TRYBY PRACY KONWERTERA

Konwerter ADA-1040PC2 moze pracowac w kilku trybach pracy :

® praca normalna

® Kkonfiguracja,

® ustawienia producenta

® awaryjna wymiany oprogramowania (firmwear'u),

ktore ustawiamy przetgcznikiem SW1 umieszczonym obok ztagcza DB-9F oznaczonego RS232. W celu przestawienia sekciji
przetacznika SW1 nalezy, zdja¢ pokrywke ztgcz z napisem SW1 i matym, ptaskim wkretakiem dokonaé odpowiednich przestawien.
Wszystkie mozliwe ustawienia przetgcznika SW1 stuzace do zmiany trybow pracy ADA-1040PC2 przedstawione sg w tabeli ponizej.

Tryby pracy konwertera

SwW1-1|SW1- 2 Tryb pracy
OFF OFF Praca normalna
ON OFF Konfiguracja urzadzenia

Ustawienia producenta
OFF ON |Przy tym ustawieniu wytgczenie i ponowne zatgczenie zasilania konwertera
powoduje ustawienie konfiguracji producenta

ON ON Tryb awaryjnej wymiany oprogramowania
5.2. KONFIGURACJA APLIKACJA ADACONFIG

Konfiguracje konwertera ADA-1040PC2 nalezy wykona¢ za pomocg programu ADAConfig, ktére nalezy pobrac¢ ze strony internetowej
konwertera ADA-1040PC2 (www.cel-mar.pl/rs232_rs485rs422_address_dev_rtu_1040pc2) w zaktadce Do pobrania, nastepnie
nalezy rozpakowac¢ plik adaconfig.zip i uruchomienie instalator setup.exe.

Po zakonczeniu instalacji program ADAConfig dostepny jest w menu Win10 Start > CEL-MAR > ADAConfig oraz ikona ADAConfig
na Pulpicie.

W celu skonfigurowania konwertera nalezy go uprzednio podigczy¢ do portu RS-232 komputera i zasilacza. Po zataczeniu zasilacza
nalezy sprawdzi¢, czy na frontowym panelu $wieci zielona dioda oznaczona jako PWR. Jezeli dioda nie Swieci, nalezy sprawdzic¢
polaryzacje zasilania podigczonego do konwertera. Jezeli dioda $wieci, nalezy ustawi¢ sekcje mikro przetgcznika SW1 do pracy w
trybie konfiguracji jak w tabeli ponizej.

SwW1-1 | SW1-2
ON OFF

Wejscie w tryb konfiguracji powoduje zapalanie zéttej diody LED, umieszczonej obok mikro przetgcznika SW1 z czestotliwoscig 1 Hz.
Po uruchomieniu programu ADAConfig mozna przeprowadzi¢ konfiguracje parametréw transmisji dla kazdego z interfejsow
konwertera.

W pierwszej kolejnosci nalezy ustawi¢ w programie ADAConfig numer portu COM [1] stuzgcego do komunikacji z konwerterem.
Nastepnie powinnismy odczyta¢ konfiguracje zapisang w pamieci ADA-1040PC2, naciskajgc przycisk [Odczytaj konfiguracje z
konwertera] [2].

Po odczytaniu konfiguracji mozna dokona¢ odpowiednich zmian w ustawieniach kazdego z interfejsow, jak:

[3] ustawienie adresu konwertera od strony portu BUS RS485 MODBUS-RTU pole [Adres] (zakres 1-247).
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W tym celu nalezy w grupie [Adresowanie konwertera] zaznaczy¢ pole [Dostepny] a w pole [Adres] wpisa¢ adres MODBUS-RTU
konwertera od strony portu BUS.

[4] ustawienie adresu podtgczonego urzadzenia do portu DEV RS232 MODBUS-RTU pole [Adres mapowany] (zakres 1-247).

W tym celu nalezy w grupie [Adresowanie urzadzenia] zaznaczy¢ pole [Mapowanie adresu] a w pole [Adres mapowany] wpisa¢ adres

podtgczonego do portu DEV urzadzenia SLAVE.

[5] ustawienie parametrow transmisji dla portu DEV

- predkos$¢ transmisji dla portu (kbps) : 0.3, 0.6, 1.2, 1.8, 2.4, 4.8, 7.2, 9.6, 14.4, 19.2, 28.8, 38.4, 57.6, 76.8, 115.2, 230.4,

- liczba bitéw danych: 5, 6, 7, 8,

- kontrola parzystosci: brak, kontrola parzystosci, kontrola nieparzystosci,

- liczba bitéw stopu: 1, 2,

- odstep miedzy ramkami w znakach od 1 do 255 (czas ciszy interpretowany jako koniec ramki),

[6] ustawienie parametréw transmisji dla portu BUS

- predkos$¢ transmisji dla portu (kbps) : 0.3, 0.6, 1.2, 1.8, 2.4, 4.8, 7.2, 9.6, 14.4, 19.2, 28.8, 38.4, 57.6, 76.8, 115.2, 230.4,

- liczba bitéw danych: 5, 6, 7, 8,

- kontrola parzystosci: brak, kontrola parzystosci, kontrola nieparzystosci,

- liczba bitéw stopu: 1, 2,

- odstep miedzy ramkami w znakach od 1 do 255 (czas ciszy interpretowany jako koniec ramki),

Po dokonaniu zmian konfiguracji nalezy jg zapisa¢ do pamieci konwertera, naciskajgc przycisk [Zapisz konfiguracje do konwertera]
[7]. Powrét do pracy normalnej nastepuje po ustawieniu sekcji mikro przetgcznika SW1 jak w tabeli ponizej.

SW1-1 | swi1-2
OFF | OFF

Powrét do pracy normalnej powoduje wygaszenie zo6ttej diody LED umieszczonej obok mikro przetgcznika SW1.

= ADAConfig wersja 1.35.4.4 - Program do Konfiguracji Kenwerterdw Predkosci | Modutow — O >
Typ Urzadzenia Wersja CPL — Wesja programu
ADA-1040PC-2 - Konwerter adresu urzadzenia 2 MODBUS-RTU/JBUS RS232 na RS485 002000||  000.008| | Wymieri oprogramowaric

Korfiguracia urzadzenia

Adresowanie urzgdzenia

Adres - Adres mapowany ®
Dostepry ILM‘ E Mapowanie adresu |—1| CEL = ‘ L’ A R
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DEV MODBUS-RTU/JBUS (R5232) BUS MODBUS-RTUAJBUS (R5485/R5423)
@ Predkosé transmisji : | 3600 bps b @ Predkosé transmisii . | 3600 bps il
Liczba bitdw danych ; | & bl Bledy ramki : Liczba bitdw darych : | & bl Bledy ramki
Kontrola parzystosci ; | Brak bl Bledy parzystosci : Kontrola parzystosci ; | Brak bl Bledy parzystosci
Bity stopu : 1 bl Bity stopu : 1 il
ke w smakach ramkami mdkach
Sterowanie przeplywem danych Sterowanie przeplywem danych
RTS/DE - Wylaczony RTS/DE - Wylgczony
RTS/DE - Przelgczany (Toggle) RTS/DE - Przelgczany (Toggle)
RT5/DE - Zalaczony RTS/DE - Zalacrony

2

E'“ Qdczytaj konfiguracie i Zapisz konfiguracje Qdczytaj liczniki bleddw Kasyj liczniki bleddw
Diagnostyka Port COM
Rx : Odezytano korfiguracje urzadzenia. ; N
T : Odezyt kerfiguracii. ECOW [ Part komurikacyjm
Wyozyic
diagnostyke Fomoc

ZFakoncz

Rys 8. Widok programu ADAConfig
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5.3. WYMIANA PROGRAMU

W celu wymiany oprogramowania (firmware) konwertera ADA-1040PC2 musimy, przetgczyé go w tryb konfiguracji ustawiajgc sekcje
mikro przetgcznika SW1 jak w tabeli ponizej.

Sw1-1 | SW1-2
ON OFF

Wejscie w tryb konfiguraciji powoduje zapalanie zottej diody LED umieszczonej obok mikro przetgcznika SW1 z czestotliwoscig 1 Hz.
Nastepnie za pomocg przycisku [Wymien oprogramowanie] [8] dokonujemy wymiany dostarczonego przez producenta programu.
Nacisniecie tego przycisku powoduje otwarcie okna jak na rysunku ponizej, w ktérym wskazujemy lokalizacje pliku z rozszerzeniem
*.bin. Po pods$wietleniu pliku programu i nacisnieciu przycisku [Otworz] nastepuje zatadowanie programu do bufora ADAConfig i jego
sprawdzenie. Jesli program ADAConfig nie wykryje btedéw w zatadowanym pliku mozemy przystgpi¢ do wymiany oprogramowania
konwertera. Proces wymiany programu wizualizowany jest przez ADAConfig za pomocg paska postepu i po udanej wymianie
potwierdzany odpowiednim komunikatem.

#= Otwieranie *
— v P « _Redist » FW w0 Przeszukaj: FW 0
Organizuj « Mowy folder T« [N o
(3 fw.binc.bin

Mazwa pliku: | fw.binc.bin v| Plik bin (*.bin) w

Rys 9. Wybor pliku z programem konwertera

Podczas fadowania programu zétta dioda LED umieszczona obok mikro przetgcznika SW1 miga pokazujac przeptyw danych do
ADA-4040PC2. Jezeli program zostat zatadowany poprawnie zétta dioda LED zacznie ponownie miga¢ z czestotliwoscig 1 Hz.
Po udanej wymianie mozna powréci¢ do pracy normalnej ustawiajac sekcje mikro przetgcznika SW1 jak w ponizszej tabeli.

SW1-1 | SW1-2
OFF | OFF

Powrdét do pracy normalnej powoduje wygaszenie zéttej diody LED umieszczonej obok mikro przetgcznika SW1.

5.4. AWARYJNA WYMIANA PROGRAMU

W przypadku nieudanej wymiany programu konwertera nalezy sprobowac, wymieni¢ go ponownie wedtug opisu zawartego w
poprzednim punkcie. Jesli jednak operacja sie nie powiedzie, nalezy wowczas skorzysta¢ z mozliwosci awaryjnej wymiany
oprogramowania. Wejscia w ten tryb dokonujemy, ustawiajgc sekcje mikro przetgcznika SW1 jak w tabeli ponize;.

Sw1-1  |SW1-2
ON ON

Po takim ustawieniu sekcji mikro przetgcznika nalezy wykonac restart konwertera. Mozna tego dokonac przez wytgczenie i ponowne
zatgczenie zasilania ADA-1040PC2. Po tej czynnosci konwerter powinien sie znajdowaé w trybie awaryjnej wymiany oprogramowania,
w ktérym zétta dioda LED umieszczona obok mikro przetgcznika SW1 Swieci swiattem ciggtym. Teraz nalezy dokona¢ wymiany
programu w sposéb opisany w poprzednim punkcie.

Po udanej wymianie programu nalezy ustawi¢ sekcje mikro przetgcznika SW1 jak w tabeli ponizej.

SW1-1 | sw1-2
OFF | OFF

Powrd6t do pracy normalnej powoduje wygaszenie zottej diody LED umieszczonej obok mikro przetgcznika SW1.
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5.5. USTAWIENIA PRODUCENTA

W przypadku probleméw z pracg konwertera ADA-1040PC2 :

- braku komunikacji w trybie konfiguraciji,

- btedéw transmisji na magistrali RS485/RS422,

mozna dokonac¢ przywrdcenia ustawien producenta wewnetrznych rejestrow konwertera.

Ustawienia producenta

Parametr Interfejs Interfejs
RS232 RS485/RS422
Predkos¢ transmisji 9600bps 9600bps
Liczba bitow danych 8 8
Kontrola parzystosci Brak Brak
Bity stopu 1 1
Odstep miedzy ramkami w znakach 4 4

W tym celu nalezy ustawi¢ sekcje przetgcznika SW1 jak w tabeli ponize;.

SwW1-1 | SW1-2
OFF ON

Nastepnie wytaczy¢ i po chwili ponowne zatgczy¢ zasilanie konwertera. Po wykonaniu tej czynnosci do rejestrow wewnetrznych
konwertera zostang zatadowane ustawienia producenta.

Powrdt do pracy normalnej nastepuje po ustawieniu sekcji mikro przetgcznika SW1 jak w tabeli ponize;j.

SW1-1 | sw1-2
OFF | OFF

Powrd6t do pracy normalnej powoduje wygaszenie zottej diody LED umieszczonej obok mikro przetgcznika SW1.

6. DIAGNOSTYKA TRANSMISJI DANYCH

W celu odczytania diagnostyk nalezy ustawi¢ sekcje mikro przetgcznika SW1 do pracy w trybie konfiguracji jak w tabeli ponize;.
Swi1-1 | SW1-2

ON OFF

Wejscie w tryb konfiguracji powoduje, zapalanie zéttej diody LED umieszczonej obok mikro przetgcznika SW1 z czestotliwoscig 1 Hz.
Poprawnos¢ transmisji przebiegajgcej po interfejsach RS232 i RS485 mozna, sprawdzi¢ odczytujac liczniki bledéw programem
ADAConfig z pamieci konwertera. Licznik btednych ramek bedzie zwiekszany np. w przypadku Zle ustawionej predkosci w stosunku
do rzeczywistej predkos$ci przesytanych danych. Natomiast licznik btedéw parzystosci bedzie liczyt btedy mogace powstac w
przypadku przektamania bitéw w transmitowanym znaku. Licznik ten nie dziata przy wytgczonej kontroli parzystosci. W celu
odczytania wymienionych licznikéw naciskamy przycisk Odczytaj liczniki biedéw. Kasowania licznikow dokonujemy, uzywajac
przycisku Kasuj liczniki btedéw, co spowoduje wyzerowanie licznikéw w pamieci konwertera.
W wypadku pojawiania sie btedéw parzystosci lub btedow ramki nalezy sprawdzi¢ ustawienia konfiguracyjne konwertera oraz
poprawnos$¢ potgczenia magistrali RS485 i urzadzenia do portu RS232 konwertera.
Po zakonczeniu diagnostyki musimy ustawi¢ sekcje mikro przetgcznika SW1 w tryb pracy normalnej jak w tabeli ponize;j.

Sw1-1 | SW1-2

OFF OFF
Powrét do pracy normalnej powoduje wygaszenie zottej diody LED umieszczonej obok mikro przetgcznika SW1.

7. OPIS DZIALANIA

ADA-1040PC2 to konwerter adresu urzgdzenia SLAVE na niekolidujgcy adres na magistrali protokétu MODBUS-RTU/JBUS, z
mozliwoscig konwersji predkosci transmisji, formatu danych (liczba bitéw danych, bit parzystosci, bity stopu) oraz rodzaju interfejsu
RS485/RS422 na RS232. Dodatkowo spetnia, role separatora portu DEV od portu BUS.

Do portu DEV (RS232) nalezy zawsze podtgczac urzadzenie SLAVE (MODBUS-RTU/JBUS).

Natomiast do portu BUS (RS485/RS422) podtgczymy magistrale z urzgdzeniami SLAVE (MODBUS-RTU/JBUS) i urzadzeniem
MASTER (MODBUS-RTU/JBUS).

Ramki protokotu MODBUS/JBUS z bledem CRC s3 odrzucane przez konwerter.
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Urzadzenie e
z RS-232 = )
SLAVE-1 aae
MODBUS-RTU R RS 23/
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S z RS-485
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Urzadzenie z MODBUS-RTU
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Urzadzenie MASTER
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RS485 et Adr 1
SLAVE-3 > ase ADA-1040

MODBUS-RTU

S-485 27
. ctrald R s\a
ADA-1040PC2 Magis® transm o8

Rys 10. Podtaczenie urzadzen MODBUS-RTU/JBUS o stalym adresie do magistrali RS485 MODBUS-RTU/JBUS
8. INTERFEJS RS232 OPIS PINOW ZLACZA DB-9F

Pin| Sygnat Opis ADA-1040PC2
1/(DCD) Poziom sygnatu odbieranego Potgczony z DSR
2|(TxD) Nadawanie danych z ADA-1040PC2 Nadajnik
3|(RxD) Odbidr danych przez ADA-1040PC2 Odbiornik
4|(DSR) Gotowos¢ urzadzenia do odbierania/wysytania danych Potgczony z DTR
5|(SG) Masa sygnatowa GND
6[(DTR) Gotowos¢ urzadzenia do odbierania/wysytania danych Potgczony z DSR
7|(CTS) Urzgdzenie potwierdza przyjecie sygnatu RTS z ADA-1040PC2 |Potgczony z RTS
8|(RTS) Urzadzenie zgtasza do urzgdzenia gotowos¢ odbioru danych Potgczony z CTS
9((RI) Wskaznik wywotania Nie potaczony

9. WERSJE WYKONANIA

ADA-1040PC2 - -

Wersja:
Przyktad zamodwienia:

Symbol produktu: ADA-1040PC2-1-23

1 — wersja standardowa,

23 - izolacja galwaniczna tréjdrozna 1kVDC,

Standardowa 1

Izolacja galwaniczna:
Izolacja galwaniczna tréjdrozna 1kVDC 23

Izolacja galwaniczna tréjdrozna 3kVDC 33

12
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10. DANE TECHNICZNE

DANE TECHNICZNE

Parametry Transmisji

Interfejs RS-232 RS-485/RS-422

Ztacze Gniazdo DSUB-9 Zenskie. Ztgcze srubowe maks. @ 2,5mm?2
Dlugosé linii interfejsu do15m 1200 m
Maksymalna liczba podiagczonych urzadzen 1 32

Linia transmisyjna

Kabel skretkowy 1-parowy, 2-parowy lub
4-parowy, UTP Nx2x0,5(24AWG),
ekranowany w Srodowisku o duzych
zaktéceniach (STP Nx2x0,5(24AWG)).

Kabel DBOF/DB9M wielozytowy 9x0,34 w
ekranie (do 15m).

Zgodnos¢ ze Standardami

EIA-232, CCITT V.24, EIA-485, CCITT V.11

Wspierane predkosci transmisji danych
(bps)

300, 600, 1200, 1800, 2400, 4800, 7200, 9600, 14400, 19200, 28800, 38400, 57600,
76800, 115200, 230400,

Wspierane formaty danych

Liczba bitéw danych: 5, 6, 7, 8,
Kontrola parzystosci : Brak, Parzystosé, Nieparzystosé,
Liczba bitéw stopu : 1, 2,

Typ transmisji

Asynchroniczna full duplex, half duplex.

Sygnalizacja optyczna

« Zielona dioda PWR zasilania,
« czerwona dioda RX odbior danych od strony RS-485/RS-422,
« z6ita dioda TX transmisja danych przez interfejs RS-485/RS-422.

Parametry Elektryczne

Napiecie zasilania

10-24-30VDC

Przewod zasilajacy

Zalecana dtugos¢ przewodu zasilajgcego — do 3m

Moc pobierana

<2W

Zabezpieczenie przed odwrotng
polaryzacja zasilania

Tak

Izolacja galwaniczna

1kVDC lub 3kVDC - pomiedzy obwodem zasilania a torem sygnatowym RS232 (DEV)
i RS485 (BUS),

Opto-izolacja

~3kVDC - pomigdzy torem sygnatowym RS-485 a RS-232.

Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna

Odpornos$¢ na zaktécenia wedtug normy PN-EN 55024.
Emisja zaktocen wedtug normy PN-EN 55022.

Wymagania bezpieczenstwa

Wedtug normy PN-EN60950

Srodowisko

Handlowe i lekko uprzemystowione

Parametry Srodowiskowe

Temperatura pracy -30 = 60°C

Wilgotnos¢ wzgledna powietrza 5 + 95% - bez kondensacji

Temperatura przechowywania zewnetrzna -40+70°C
Obudowa

Wymiary 53 x90 x 62 mm

Materiat PC/ABS

Stopien ochrony obudowy IP40

Stopien ochrony zaciskéw 1P20

Masa 0,10 kg

Wykonanie wg. Standardu DIN EN50022, DIN EN43880

Polozenie podczas pracy Dowolne

Spos6b montowania

Na szynie zgodnej ze standardem DIN35 / TS35
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Drogi Kliencie,

Dziekujemy Panstwu za zakup produktu Firmy CEL-MAR.

Doceniajgc Panstwa dziatalnosé, mamy nadzieje, ze ta instrukcja obstugi pomogta w podtgczeniu i uruchomieniu konwertera
ADA-1040PC2. Pragniemy poinformowac réwniez iz jesteSmy producentem posiadajgcym jedng z najszerszych gam produktéw
transmisji danych wliczajagc: konwertery transmisji danych interfejséw RS232, RS485, RS422, USB, konwertery swiattowodowe, petle
prgdowe, separatory/powielacze (repeater'y).

Prosimy o kontakt w celu wyrazenia opinii o produkcie oraz jak mozemy zaspokoi¢ Parstwa obecne i przyszte oczekiwania.

. Teliiiiiieceeeeeee e - 48 41 362-12-46
CEL-MAR sp.j. Tl : +48 41 361-07-70
Zakiad Informatyki i Elektroniki WeED..ooiii : http://www.cel-mar.pl
ul. Sciegiennego 219C BIUIO. oo : biuro@cel-mar.pl
25-116 Kielce, POLSKA Dziat handlowy..............ccccccoei : handlowy@cel-mar.pl
' Informacja techniczna .....................: serwis@cel-mar.pl
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